
NEURČITÝ  INTEGRÁL 

; [( ) (( ')) ( )]F x Fdf xc fcx xx     ,   c -  integračná konštanta (c R ) 
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PRAVIDLÁ + METÓDY 

1 dx x c     ,   c -  integračná konštanta (číslo) 

(1) , 0číslo číslo č cdx d íslo číslx x o      ,  

( ) ( )číslo čf x dx f x dí o xsl    ,  konštantu (číslo) vyjmeme pred integrál 
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INTEGROVANIE  RACIONÁLNYCH  FUNKCIÍ 
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INTEGROVANIE  IRACIONÁLNYCH  FUNKCIÍ 
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delenie    2
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INTEGROVANIE TRIGONOMETRICKÝCH   FUNKCIÍ 
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