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Pro zobrazeni f : R™ — R™ definované jako f(x) = Ux, kde U je ortogonaini matice, platf:

zachovava normu, skalarni soucin obrazd se mdze od od skaldrniho soucinu vzor( lisit znaménkem
zachovava skalarni soucin, ale nemusi to byt izometrie
nemusi to byt lineadrni zobrazenf
®zachovava skalarni soucin i normu, je to rotace nebo rotace slozena se zrcadlenim podle néjaké nadroviny v R"

je to vzdy zobrazeni rotace

Necht U obsahuje ve sloupcich ortonormalni bézi néjakého podprostoru v R™.
Vzdélenost vektoru x od podprostoru rngU je

I — U x|

(T -UUuh)x|
||U||, t.j. Frobeniova norma matice U
0" ||

z uvedenych dat nelze pozadovanou vzdalenost urcit

Necht U = [ug,uy, ..., u;] obsahuje ve sloupcich ortonorméini bazi néjakého podprostoru v R™,
Necht dédle u € rngU. Oznac¢ime-liu = x1u; + xouy + - - - + T Uy, pak
u;, = UTx
X = [z125...2;]T = UUTu
T T

0r;, = uu=u u
koeficienty x; nejsou urCeny jednoznacné nebo nemusi existovat

z; = uUT

Necht A € R™*™,
Pak kolmy projektor libovolného vektoru x € R™ na podprostor rngA je

matice AAT vzdy, neni nutny dodate&ny predpoklad
e matice AAT za predpokladu, e matice A mé ortonormalini sloupce
jind matice, Zddna z ostatnich uvedenych odpovédi neni spravna
matice AAT za predpokladu, Ze matice ma ortogonalni sloupce, ne nutné ortonormalni

libovolna matice P takova, e P2 = P = PT

Je dana matice

1 2 3
A=13 2 1
1 0 1

Zkuste si v Matlabu (nebo v jiném softwaru) spocitat QR rozklad matice A (pfi
nejhorsim to zkuste na papifew~ .Oznacime-liqq, qy a q3 sloupce
vysledné matice Q, pak prostfedni sloupec matice A Ize zapsat jako

a, = 0,86q; — 0,129, — 0,49q;
*a; = 2,41q; + 1,48q,

a, =1,48q; + 1.97q,

a; = 1,48q, + 1.97q3

a, = 2,41q; +1,97q,

Poznamky: koeficienty v odpovédich jsou uvedeny jen s presnosti jen na 2 desetinnd mista.
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